
 

Благодарим Вас за то, что выбрали наш магазин! 
При возникновении вопросов по заказу или необходимо решение 
технических проблем с товаром, обратитесь в службу поддержки 
клиентов по телефону или электронной почте: 

 Наш адрес: https://amazin.su/ 
 Телефон: +7 (953) 083-16-92;  +7 (905) 472-91-42 
 What'sApp: +7 (953) 083-16-92 
 Telegram: +7 (953) 083-16-92 
 Электронная почта: info@amazin.su 

После получения и проверки товара, пожалуйста, напишите нам, 
что товар доставлен, и оставьте отзыв у нас на сайте о товаре и о 
сайте, заранее большое Вам спасибо. 

 
Наведите камеру смартфона и отсканируйте QR-код, на экране появится 
уведомление с ссылкой для перехода в наш интернет-магазин Amazin.su 

 

 

ИНСТРУКЦИЯ ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ 
ДЛЯ ПРИКОРМОЧНОГО КОРАБЛИКА 

 
Amazin V12-X 

GPS (24AH)
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ОСОБЕННОСТИ КОРАБЛИКА V12 X GPS 
Круиз-контроль: поддерживает постоянную скорость для 
стабильного движения. 
Режим якоря: удерживает кораблик точно в выбранной точке 
ловли после активации функции. 
Регулировка скорости: позволяет выбрать один из режимов 
скорости для автоматической навигации по маршруту. 
Коррекция курса: позволяет корректировать маршрут 
автоматического движения или путь возврата. 
Отправка на точку одним нажатием: мгновенно отправляет 
кораблик к заранее сохранённой точке ловли. 
Возврат домой одним нажатием: одним нажатием 
автоматически возвращает кораблик в точку старта. 
Автовозврат при низком заряде батареи: автоматически 
возвращает кораблик домой при низком уровне заряда 
аккумулятора, предотвращая потерю. 
Автовозврат при потере сигнала: автоматически возвращает 
кораблик в точку старта при потере связи. 
36 точек GPS: поддерживает сохранение до 36 точек (6 
водоёмов по 6 точек), что позволяет удобно использовать 
кораблик в различных условиях рыбалки. 

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
Максимальная дальность управления: 600 м 
Максимальная скорость: 350 м/мин (примерно 20 км/ч) 
Материал корпуса: высокопрочный ABS-пластик 
Размеры кораблика: 55 × 33 × 25 см 
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МЕРЫ ПРЕДОСТОРОЖНОСТИ 
Обязательные действия при использовании GPS-версии 

1. Установка домашней точки: После спуска кораблика на воду 
дождитесь подключения к спутникам GPS. Сразу после этого 
установите домашнюю точку. (Если точка возврата не 
установлена, красный индикатор продолжает гореть.) 
2. Проверка аккумулятора: Подключите аккумулятор к кабелю 
питания кораблика и убедитесь, что питание включено. 
3. Зарядка аккумулятора: Перед первым использованием 
полностью зарядите аккумулятор. Когда индикатор зарядного 
устройства загорится зелёным, аккумулятор полностью 
заряжен. 
4. Подготовка к использованию: Установите аккумулятор в 
аккумуляторный отсек. Закройте крышку аккумуляторного 
отсека и подключите антенну. Включите питание и спустите 
кораблик на воду. 
5. Предупреждение о низком заряде аккумулятора: При 
низком уровне заряда загорается соответствующий индикатор, 
а навигационные огни начинают мигать. Это означает, что 
необходимо прекратить использование кораблика, чтобы 
избежать его потери из-за разрядки аккумулятора. 
6. Обслуживание аккумулятора: Если кораблик не 
используется длительное время, рекомендуется заряжать 
аккумулятор не реже двух раз в месяц, чтобы предотвратить его 
глубокий разряд и сохранить работоспособность. 
7. Защита от воды: Убедитесь, что пульт управления и 
электронная плата надёжно защищены от попадания воды во 
избежание неисправностей. 
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8. Сигнал GPS в помещении: Если кораблик включён в 
помещении и индикаторы продолжают мигать, это нормально 
— отсутствует сигнал GPS. При первом включении GPS-модуля 
может потребоваться несколько минут для поиска спутников и 
выхода на рабочий режим. 
9. Автоматический возврат: Кораблик может автоматически 
вернуться на домашнюю точку в следующих случаях: 

 низкий заряд аккумулятора;  
 потеря или слабый сигнал связи;  
 выключение пульта управления.  

10. Постоянное мигание индикаторов Непрерывное мигание 
индикаторов может означать: 

 слабый или отсутствующий сигнал GPS;  
 наматывание водорослей или лески на винт с 

последующим срабатыванием защиты двигателя;  
 низкий уровень заряда аккумулятора.  

11. Коррекция курса: Если кораблик не удерживает 
прямолинейный курс при движении с постоянной скоростью, 
возможны следующие причины: 

1. После установки приёмника не была выполнена 
правильная калибровка электронного компаса.  

2. На кораблик воздействуют сильные магнитные помехи 
(например, рядом с высоковольтными линиями 
электропередачи или железной дорогой).  

Рекомендуется повторно выполнить калибровку 
электронного компаса или перенести кораблик в другое 
место и повторить настройку. 
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ПЕРВОЕ СОПРЯЖЕНИЕ 
1. Включите пульт управления. 
2. Зажмите и удерживайте кнопку «Вниз» для сопряжения. 
3. Дождитесь двойного звукового сигнала от пульта. 
4. Включите питание кораблика. 
5. Выполните калибровку: Запустите кораблик на воду (на 

расстоянии 15–25 метров от препятствий), затем выполните 
калибровку. 

НАСТРОЙКИ 
Нажмите кнопку питания, чтобы войти в меню настроек или 
выйти из него. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить настройки 
и выйти. Используйте кнопку «Вниз» для выбора пунктов меню. 
Используйте кнопки «Влево» и «Вправо» для изменения 
функций и параметров. 

Route Planning — Регулировка угла автоматической навигации. 

Auto Baiting — Включение/выключение автосброса. 

Min Volt Return — Когда заряд аккумулятора опускается ниже 
заданного значения, кораблик автоматически возвращается на 
домашнюю точку. 

Start Speed — Первые 10 метров пути. Вы можете сделать 
стартовый разгон более плавным (например, поставить 50-
70%), чтобы кораблик не делал резких рывков. 

Cruise Speed — Основной отрезок пути. Здесь обычно ставят 
максимальную скорость (100%), чтобы кораблик как можно 
быстрее доставил прикормку и снасть на нужное место и не 
тратил лишнее время. 

Arrive Speed — Последние 30 метров перед точкой. На подходе 
к точке кораблик автоматически сбрасывает скорость 
(например, до 40-50%) 

Language — Переключение языка пульта управления между 
китайским и английским. 
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КРУИЗ КОНТРОЛЬ 
Толкните джойстик вверх, чтобы кораблик плыл с постоянной 
скоростью: 

1. Удерживайте джойстик вверху в течение 3 секунд, чтобы 
включить круиз-контроль. 

2. В режиме круиз-контроля потяните джойстик один раз вниз, 
чтобы выйти из режима круиз-контроля. 
В режиме круиз-контроля вы всё равно можете менять 
скорость или поворачивать во время управления. 

ВОДОЁМЫ И ТОЧКИ GPS 
Вы можете настраивать отдельные точки ловли и 
домашнюю точку для каждого водоема отдельно. 
Направьте кораблик в нужное место, выберите нужную 
точку и нажмите OK, чтобы сохранить точку ловли. 
Удерживайте OK, чтобы удалить и сбросить точку). 
После сохранения точки нажатие кнопки «Домашняя 
точка» отправит кораблик обратно на сохраненную 
домашнюю точку. 
Выберите значок точки ловли и нажмите кнопку 
«Отправиться на точку» — кораблик автоматически 
поплывет к ней. Чтобы удалить точку, выберите ее и 
удерживайте OK. 
Выберите значок домашней точки или точки ловли и 
зажмите кнопку «Отправиться на точку», чтобы 
сохранить ее как якорь. 
Кораблик будет автоматически отслеживать расстояние 
до этой точки. Если его занесет слишком далеко, он сам 
вернется на точку якоря. 


